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Verwendung 2-achsige Lagekontrolle und Nullpunktnivellierung
fiir den mobilen Einsatz

Gehdause Aluminium, schwarz eloxiert
Tragerplatte Aluminium, natur

MaBe (BxHxT) 90 x 60 x 41 mm
Montage Befestigungsbohrungen fur 4 x M5
Schutzart IP 67

Anschluss M12-Steckverbinder fur Betriebsspannung und CAN-Bus, 5-polig (Typ Lumberg)
Betriebsspannung 10...32 V DC
Stromaufnahme <100 mA
Betriebstemperatur -25...+85°C
Lagertemperatur -25...+85°C
Messbereich (pro Achse) +15°

Auflésung parametrierbar bis 0,001°
Hysterese 0,01°

Genauigkeit 0,025°
Temperaturstabilitat

Nullpunktdrift < 0,0013°/K
Empfindlichkeit < 0,006°/K

Schnittstelle

CAN Interface 2.0 B, ISO 11898

Baudrate

10 kBit/s...1 MBit/s (Defaulteinstellung 125 kBit/s)

Kommunikationsprofil

CANopen, CiA DS 301 Version 3.0

Node-ID (Default)

hex 20 (= 32)

Status-LED

Betriebszustande (Status-LED)

Zweifarben-LED (Rot/Griin)

LED-Farbe Blinkfrequenz Beschreibung

Gleichzeitige Ansteuerung der griinen und roten Grln konstant aus keine Versorgungsspannung
LED ergibt als Farbe orange. konstant ein CANopen: PREOPERATIONAL/PREPARED
2,0 Hz CANopen: OPERATIONAL
Rot konstant ein Kommunikation gestort
Anschlussbelegung
Bezeichnung Pin  Potential
4 3 Betriebsspannung 1 GND
5 2 10...32 V DC
1 2 CAN-Interface 3 CAN_GND
4 CAN_H
5 CAN_L
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ecomokbioo ifm electronic

Steuerungssysteme

CR2101 Einbaulage

Montageflache | | "

Quer-Neigung Langs-Neigung

Storfestigkeit gegen nach I1SO 7637-2: 2004, Impulse 2a, 3a, 3b, 4, Scharfegrad 4, Funktionszustand A
leitungsgebundene Stérungen nach I1SO 7637-2: 2004, Impuls 1, 2b, Scharfegrad 4, Funktionszustand C

nach I1SO 7637-2: 2004, Impuls 5, Schérfegrad 1, Funktionszustand A
Storfestigkeit gegen Fremdfeld nach UN/ECE-R10 mit 30 V/m (E1-Typgenehmigung)

und EN 61000-6-2: 2005 (CE)
Stérabstrahlung nach UN/ECE-R10 (E1-Typgenehmigung)

und EN 61000-6-4: 2007 (CE)
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\DATEN\100\DB-FORM—PZD/03/12/96

ecomokbioo ifm electronic

=
€D
0.
(o)

=i

Control systems

CR2101 Ce —= ®
|
Inclination sensor @[
2 axes ¥ N\ Status-
LED
CANopen A 75
Interface T N
© G\\
Operating voltage 0 @53
10..32V DC 39 @%:@:%--—-——-—-—
Measuring range N D)
+ 15° 20
Application 2-axis position monitoring and zero levelling
for mobile applications
Housing aluminium, black anodised
Mounting plate aluminium, natural-coloured
Dimensions (wxhxd) 90 x 60 x 41 mm
Mounting by means of 4 x M5 screws
Protection IP 67
Connection M12 plug for operating voltage and CAN bus, 5 pins (type Lumberg)
Operating voltage 10...32 V DC
Current consumption <100 mA
Operating temperature -25...485°C
Storage temperature -25...485°C
Measuring range (per axis) +15°
Resolution parameter setting up to 0.001°
Hysteresis 0.01°
Accuracy 0.025°
Temperature stability
Zero drift < 0.0013°K
Sensitivity < 0.006°/K
Interface CAN interface 2.0 B, ISO 11898
Baud rate 10 kBit/s...1 MBit/s (125 kBit/s default)
Communication profile CANopen, CiA DS 301 version 3.0
Node ID (default) hex 20 (= 32)
Status LED two-colour LED (red/green)
Operating status (Status LED) LED colour Flashing frequency
If both faults occur simultaneously, green constantly off no operating voltage
the LED appears orange. constantly on CANopen: PREOPERATIONAL / PREPARED
2.0 Hz CANopen: OPERATIONAL
red constantly on communication fault
Wiring
Description Pin  Potential
4 3 Operatl
perating voltage 1 screen
5 2 10..32VDC
1 2 CAN interface 3 CAN_GND
4 CAN_H
5 CANLL
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ecomokbioo ifm electronic

Control systems

CR2101 Fitting position

mounting surface | | T = |
- e S
fffff Y ““~~
+15° Ry - -15°
transverse inclination longitudinal inclination

Immunity to ISO 7637-2: 2004, pulses 2a, 3a, 3b, 4, severity level 4, function state A
to conducted interference to ISO 7637-2: 2004, pulse 1, 2b, severity level 4, function state C
to ISO 7637-2: 2004, pulse 5, severity level 1, function state A
Immunity to UN/ECE-R10 at 30 V/m (E1 type approval)
to interfering fields and EN 61000-6-2: 2005 (CE)
Interference emission to UN/ECE-R10 (eE1 type approval)

and EN 61000-6-4: 2007 (CE)
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Systemes de contréle-commande
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Capteur d'inclinaison @[
2 axes ¥ N\ Status-
LED
© [l il
Interface 75
CANopen N N
© G\\
Tension d'alimentation & @53
10..32V DC 3% @@@:&--—-——-— :
Etendue de mesure Ni )
+ 15° 90
Application Contréle de position dans 2 axes et programmation du point zéro
pour des applications embarquées

Boitier

aluminium, anodisé noir

Platine de montage

aluminium, nature

Dimensions (L x | x H)

90 x 60 x 41 mm

Montage trous de fixation pour 4 x vis M5
Protection IP 67
Raccordement connecteur M12 pour la tension d'alimentation et le bus CAN, 5 pdles (type Lumberg)
Tension d'alimentation 10...32 V DC
Consommation <100 mA
Température de fonctionnement -25...+85°C
Température de stockage -25...+85°C

Etendue de mesure (par axe) +15°

Résolution paramétrable jusqu'a 0,001°
Hystérésis 0,01°

Précision 0,025°

Stabilité en température

Dérive du point zéro < 0,0013°/K
Sensibilité < 0,006°/K

Interface interface CAN 2.0 B, ISO 11898

Débit de transmission

10 Kbits/s...1 Mbits/s (valeur par défaut 125 Kbits/s)

Profil de communication

CANopen, CiA DS 301 version 3.0

ID nceud (par défaut)

20 hexa (= 32)

LED d'état

Etats de fonctionnement (LED d'état)

L'activation simultanée des LED rouge et verte
donne une couleur orange.

LED bicolore (rouge/verte)

Couleur LED | Fréquence de clignotement

verte constamment éteinte aucune tension d'alimentation
constamment allumée CANopen: PREOPERATIONAL / PREPARED
2,0 Hz CANopen: OPERATIONAL
rouge constamment allumée communication perturbée

Schéma de branchement

Désignation Broche Potentiel
4 3 tension d'alimentation 1 blindage
5 2 10...32 V DC
1 2 interface CAN 3 CAN_GND
4 CAN_H
5 CAN_L
ifm electronic gmbh e FriedrichstraBe 1 ® 45128 Essen  Nous nous réservons le droit de modifier les données techniques sans préavis. CR2101 / page 1 14.08.2014



ecomokbioo ifm electronic

Systemes de contréle-commande

CR2101 Position de montage

surface de montage I l ““““ = ) l l
0000 RS s
fffff Y ““~~
+15° —— — -15°
inclinaison transversale inclinaison longitudinale

Immunité aux selon ISO 7637-2: 2004, impulsions 2a, 3a, 3b, 4, niveau de sévérité 4,
perturbations conduites état fonctionnel A

selon ISO 7637-2: 2004, impulsion 1, 2b, niveau de sévérité 4, état fonctionnel C
selon ISO 7637-2: 2004, impulsion 5, niveau de sévérité 1, état fonctionnel A

Immunité aux selon UN/ECE-R10 avec 30 V/m (homologation de type E1)
rayonnements parasites et EN 61000-6-2: 2005 (CE)
Emission de rayonnements HF selon UN/ECE-R10 (homologation de type E1)

et EN 61000-6-4: 2007 (CE)

ifm electronic gmbh e FriedrichstraBe 1 e 45128 Essen  Nous nous réservons le droit de modifier les données techniques sans préavis. CR2101 / page 2 14.08.2014



ecomokbioo

Sistemas de control

[frn'@iectronic

CR2101 C€ o @
-
Sensor de inclinacion
% ejes < * @ Status-
CANopen | o[O3 | 5 v e 3 LD
Interfaz } 75 | M,
Tension de alimentacion o
10..32 V c.c. @ﬁ— RCEE
- gls| &&= -—1-
Rango de medicion {}
+15° 4 : &,
90
uso movil
Carcasa aluminio, negro anodizado
Placa portante Aluminio, natural
Dimensiones (Al x An x Pr) 90 x 60 x 41 mm
Montaje Agujeros de fijacion para 4 x M5
Grado de proteccion IP 67
Conexioén Conector M12 para tension de alimentacién y CAN-Bus, 5 polos (tipo Lumberg)
Tension de alimentacion 10...32 V c.c.
Consumo de corriente <100 mA
Temperatura ambiente -25...+85 °C
Temperatura de almacenamiento -25..+85°C
Rango de medicion (por eje) +15°
Resolucién configurable hasta 0,001°
Histéresis 0,01°
Precision 0,025°
Estabilidad térmica
Deriva del punto cero <0,0013°/K
Sensibilidad < 0,006°/K
Interfaz Interfaz CAN 2.0 B, ISO 11898
Velocidad de transmisién 10 kBit/s...1 MBit/s (ajuste predeterminado 125 kBit/s)
Perfil de comunicacién CANopen, CiA DS 301 version 3.0
ID nodo (por defecto) hex 20 (= dez 32)
LED de estado Indicadores LED bicolor (rojo/verde)
Conexionado
Tension de alimentacion, CAN
2 o] ; ?0,\.1.?32 Vc.c.
5 3 CAN_GND
3 4 4 CAN_H
5 CAN_L

ifm electronic gmbh « FriedrichstralBe 1 + 45128 Essen  Nos reservamos el derecho de modificar caracteristicas técnicas sin aviso. CR2101/Pagina1 14.08.2014



ecomokbioo

Sistemas de control

CR2101 Datos técnicos

ifm electronic

Estados operativos (LED de estado) Color LED ‘ Estado ‘ Descripcion
Verde Desactivado | No hay tensién de alimentacion
Activado Sensor en modo stand by
Estado CANopen: PREOPERATIONAL /
PREPARED

Los valores angulares no se transfieren

2Hz Sensor activo
Estado CANopen: OPERATIONAL
Los valores angulares se transfieren

Rojo Desactivado | Comunicacion ok

Encendido Comunicacién defectuosa

Los valores angulares no se transfieren

e Error NodeGuard (si NodeGuarding esta
activo)

e Ningun objeto de sincronizacion (cuando
esta activado el control de sincronizacion)

Normas de verificacién y otras
disposiciones

Comprobacion eléctrica ISO 7637-2: 2004 Resistencia a perturbaciones conducidas

Impulsos 2a, 3a, 3b, 4, grado de severidad 4, estado funcional A
Impulso 1, 2b, grado de severidad 4, estado funcional ¢

Impulso 5, grado de severidad 1, estado funcional A

Simbolo E1 UN/ECE-R10 Resistencia a interferencias de campos parasitos con 30 V/m

El marcado CE EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM)
Resistencia a las interferencias

EN 61000-6-4: 2007 Compatibilidad electromagnética (CEM)
Emision de perturbaciones

ifm electronic gmbh « FriedrichstralBe 1 + 45128 Essen  Nos reservamos el derecho de modificar caracteristicas técnicas sin aviso. CR2101/Pagina2 14.08.2014
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Cuctemsl ynpasneHusa

ifrn electronic

CR2101

[aTtymk yrna HaknoHa
2-x oceBoW

WHTepdernic
CANopen

Pabouee HanpsixeHne
10...32 B noct.TOKa

[vanasoH nsmepeHus
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Status-
LED

MpumeHeHne

2-x oceBoe onpeaesieHne NONoXeHUA U HUBENUpPOBKa HyﬂeBOVI TOYKU

NOABWMXHOWN TEXHUKHU

Kopnyc

antoMUHUIA, YepHOEe aHOaUPOBaHue

MoHTaxHas gocka

AmIOMUHUIA, HaTypanbHOro LBeTa

Pasmepsb! (B x W x T

90 x 60 x 41 Mm

YcTtaHoBKa

KpenexHble otBepcTusa ans 4 x M5

CreneHb 3aWwunThl

IP 67

[NogkntoveHne

Ltekep M12 gns pabodyero Hanpsbkenus u winHa CAN, 5 koHTakToB (Trn Lumberg)

Pabouee HanpsixeHne 10..32V DC
MoTpebneHne Toka <100 MA
Temnepartypa okpyxatoLier cpeabl -25...+85°C
Temnepatypa xpaHeHus -25...+85°C

[nanasoH namepeHus (kaxagon ocu) +15°

PaspelueHune HacTpoiika napameTtpos go 0,001°
Mctepesuc 0,01°

ToyHOCTb 0,025°
TepmMOCTONKOCTb

CmeLLeHMe HyrneBon TOYKN <0.0013°/K
YyBCTBMTENBHOCTb <0.006°/K
WHTepdeinc MuTepderic CAN 2.0 B, ISO 11898

CkopocTb Nepegayn

10 kbuT/c...1 MBuT/c (HacTponka no ymonyanuto 125 k6ut/c)

KOMMYHMKaLMOHHBIN npodusb

CANopen, CiA DS 301 sepcus 3.0

NoeHTudmkatop ysna (no ymon4aHuio)

wectH. 20 (= gec. 32)

CBeToanos CoCTOSAHNSA

[ByXUBETHbI CBETOAMNOA, (KPACHbIN/3eNEHbIN)

Cxema nogkntoveHus

Pabouee HanpsixeHne, CAN

1 GND (3asemneHue)
2 o0 2 10..32 B DC
5 3 | CAN GND
34 4 | CANH
5 | CANL

ifm electronic gmbh « Friedrichstrale 1 » 45128 Essen

Komnanus octaBnsieT 3a coboit npaBo BHOCUTb U3MEHEHUS 6e3 npensapuTeribHOro yBe/JOMJ'IeHMH!

CR2101/ctp. 1
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ecomokbioo

Cuctemsl ynpasneHusa

CR2101 TexHU4YecKue AaHHbIe

ifm electronic

Pabouve coctosHus (cBeTOAMOL, LiBet CocTosiHue OnucaHue
COCTOSIHUS) csetoauMona
3eneHbIn off (BbIkn.) OTCyTCTBYET HanpsXkeHne nuTaHus
BKI [aTuunk B pexume oxvaaHus
CoctosaHne CANopen: NMPEOPABOYEE /
NoArOTOBKA

3HauyeHust yrna He nepenaroTca

2Ty [aTtuuk akTnBeH
CoctosiHne CANopen: PABOYEE
3HaueHus yrna nepegaroTcs

KpacHblii off (BbIkn.) CBsA3b B nopsiake

BKI1 HapyleHune cBs3n

3HayeHus yrna He nepeparoTcs

e OwnbkKa 3awuThl y3na (ecnu 3awmTa yana
aKTBMPOBaHa)

® HeT 06BbEKTOB CHHXPOHM3aLMK (ecu
KOHTPOJIb CUHXPOHM3aLMN aKTUBMPOBAH)

VcnbiTaHnsa 1 NOCTaHOBMNEHUS

OnekTpuyeckme UcnbITaHUs ISO 7637-2: 2004 YCTOMUMBOCTb K KOHAYKTUBHBIM MOMEXam

umnynechl 2a, 3a, 3b, 4, ypoBeHb onacHocTu 4,
(PYHKLMOHamnbLHOEe CocTosiHME A

umnynec 1, 2b, ypoBeHb onacHOCTH 4, hyHKLMOHaNbLHOe
coctosiHme C

MMNynbC 5, ypoBeHb OnacHocTH 1, pyHKUMOHanbHoe

cocTosiHue A

3Hak E1 UN/ECE-R10 YCTOM4YMBOCTb K Nomnsim nomex ¢ B/m

3Hak CE EN 61000-6-2 : 2005 3nekTpomarHuTHas coemectumocTb (3MC)
YcTonumnBocTb

EN 61000-6-4: 2007 3nekTpomarHuTHasi coBmectumMocTb (OMC)
Amuceus wyma

ifm electronic gmbh ¢ FriedrichstraRe 1 « 45128 Essen  Komnanusi ocTansieT 3a coboi npaBo BHOCUTL U3MeHeHust 6e3 npeasaputensHoro yeedomnednst  CR2101/cTp. 2 14.08.2014
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